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Uvod
-~ AvpozoRENE

U kutiji proizvoda potrazite list Vazni podaci o sigurnosti i proizvodu koji sadrzi upozorenja i druge vazne
informacije o proizvodu.

Vi ste odgovorni za sigurno i oprezno upravljanje plovilom. Autopilot je alat koji poboljSava moguénost
upravljanja plovilom. No on vas ne oslobada odgovornosti da plovilom upravljate na siguran nacin. Izbjegavajte
navigacijske opasnosti i nikad ne ostavljajte kormilo bez nadzora.

Upoznajte se s radom autopilota na mirnoj otvorenoj vodi bez opasnosti.
Budite oprezni kad koristite autopilot u blizini opasnih elemenata u vodi poput dokova, stupova i drugih plovila.

Sustav autopilota neprekidno prilagodava upravljanje plovilom kako biste odrzali stalan smjer. Uz osnovne
funkcije drzanja smjera, sustav omogucuje ru¢no upravljanje i nekoliko nacina za automatsko upravljanje i
slijedenje oblika.

Sustavom autopilota mozete upravljati s pomoc¢u uredaja za kontrolu kormila. S pomoc¢u kontrole kormila
ukljuCujete, postavljate i prilagodavate sustav autopilota te upravljate njime.

Informacije o postavljanju kontrole kormila ili drugih komponenti sustava autopilota potrazite u uputama za
instalaciju koje ste dobili uz kontrolu kormila i sustav autopilota.
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Osnovno rukovanje autopilotom

Zaslon smjera
Na zaslonu smjera prikazuje se status autopilota.

@ Heading Hold
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Standby

Informacije o statusu autopilota i njegova ikona.
Indikatori za Mirov. i@ prikazuju se sivom bojom kada je autopilot u stanju mirovanja.

Indikatori za Drzanje smijera i @ prikazuju se zelenom bojom kada je autopilot ukljucen.

Numericki smjer.
Prikazuje stvarni smjer kada je autopilot u stanju mirovanja.
Prikazuje planirani smjer kada je autopilot ukljucen.

Stvarni smjer (kada je autopilot ukljucen).
Grimizna linija prikazuje stvarni smjer na ruzi kompasa.

Planirani smjer (kada je autopilot ukljucen).
Zuta linija prikazuje se prilikom upotrebe kontrole kormila za prilagodavanje smjera. Autopilot upravlja
plovilom dok se stvarni smjer ne poravna s planiranim smjerom.

® @ ©® O

@ Indikator polozaja kormila.
NAPOMENA: Ova je funkcija dostupna samo kada je priklju¢en senzor na kormilu

Stanje mirovanja

/\ OPREZ

Autopilot ne upravlja plovilom u stanju mirovanja. Vi ste odgovorni za upravljanje kormilom kada je autopilot u
stanju mirovanja.

U stanju mirovanja mozete ukljuciti autopilot i prilagoditi postavke.
Indikatori za Mirov. i Q) na vrhu zaslona smijera prikazuju se sivom bojom kada je autopilot u stanju mirovanja.
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Ukljucivanje autopilota
Kada ukljucite autopilot, on preuzima kormilo i upravlja plovilom kako biste zadrzali smjer.
Na zaslonu smjera u stanju mirovanja odaberite Ukljuéi.

Indikatori za Drzanje smjera i @ na vrhu zaslona smjera prikazuju se zelenom bojom kada je autopilot
ukljucen. Vas se stvarni i planirani smjer prikazuje u sredini zaslona smjera.

NAPOMENA: Kada je instaliran na jedrilicu, moZete ukljuciti standardno drzanje smjera ili ukljuciti drzanje uz
vjetar kada je kompatibilni senzor vjetra povezan na istu NMEA 2000° mrezu (DrZanje uz vjetar, stranica 6).

Isklju€ivanje autopilota
Kada iskljucite autopilot, on prestaje upravljati kormilom i vi morate upravljati plovilom kako biste zadrzali smijer.
Na zaslonu smjera dok je u nacinu rada za drzanje smjera odaberite Mirov..

Indikatori za Mirov. i ) na vrhu zaslona smijera prikazuju se sivom bojom kada je autopilot u stanju
mirovanja.

/\ OPREZ
Autopilot ne upravlja plovilom dok je u stanju mirovanja. Vi ste odgovorni za upravljanje kormilom kada je
autopilot u stanju mirovanja.

Drzanje smjera
Funkciju drzanja smjera autopilota mozete ukljuciti kako biste odrzali trenutacni smjer bez upravljanja
kormilom.

Prilagodavanje smjera

Kada je autopilot ukljucen, smjer mozete prilagoditi s pomocu tipki na kontroli kormila ili s pomoc¢u kormila ako
je autopilot opremljen Shadow Drive” tehnologijom.

Prilagodavanje smjera s pomocu uredaja za kontrolu kormila
Prije upravljanja plovilom s pomo¢u uredaja za kontrolu kormila morate ukljuciti autopilot.
+ Odaberite <1° ili 1°> kako biste podesili smjer u koracima od 1°.
NAPOMENA: Drzanjem opcije <1° ili 1°> pokrece se upravljanje kormilom (samo na plovilima s gliserskim ili
deplasmanskim trupom).
NAPOMENA: Mozete prilagoditi postavke za promjenu ponasanja upravljanja u koracima i s pomocu kormila.
+ Odaberite <<10° ili 10°>> kako biste podesili smjer u koracima od 10°.
NAPOMENA: Postavke mozete prilagoditi tako da velicina koraka okreta bude manja ili ve¢a od 10°.

Prilagodavanje smjera s pomocu kormila

NAPOMENA: Morate omoguciti funkciju Shadow Drive prije prilagodavanja smjera s pomocu kormila dok je
autopilot ukljucen .

Uz ukljuceni autopilot ru¢no upravljajte plovilom s pomocu kormila.

Indikatori za Shadow Drive i ®) na vrhu zaslona smjera prikazuju se zutom bojom i imate potpunu kontrolu
upravljanja s pomoc¢u kormila.

Kada pustite kormilo i odrzavate odredeni smjer nekoliko sekundi, autopilot nastavlja drzati novi smijer.
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Rad autopilota na gliseru

Oblici za upravljanje

Vi ste odgovorni za sigurno upravljanje plovilom. Ne zapocinjite oblik ako niste sigurni da na vodi nema
prepreka.

Autopilot moZze upravljati plovilom u unaprijed odredenim oblicima radi ribolova, a moze i izvoditi druge posebne
manevre kao $to su polukruzni zaokreti ili Williamsonovi zaokreti.

Kada je to navedeno, upravljanje s pomocu oblika temelji se na GPS-u i ne moze se upotrebljavati bez GPS
antene ili uredaja povezanog na istu NMEA 2000 mrezu kao kontrola kormila.

Slijedenje oblika polukruznog zaokreta

Oblik polukruznog zaokreta mozete koristiti za okretanje plovila za 180 stupnjeva i drzanje novog smijera.
1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Upravljanje pomo¢u oblika > Polukruzni zaokret.

2 Odaberite Ukljuci kretanje ulijevo ili Ukljuci kretanje udesno.

Postavljanje i slijedenje kruznog oblika

Kruzni oblik mozete koristiti za upravljanje plovilom u neprekidnom krugu u odredenom smjeru i u odredenim
vremenskim intervalima.

1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Upravljanje pomocu oblika > Krugovi.
2 Po potrebi odaberite Vrijeme i odaberite vrijeme za koje autopilot dovrsi jedan krug.
3 Odaberite Ukljuci kretanje ulijevo ili Ukljuci kretanje udesno.

Postavljanje i slijedenje cik-cak oblika

Cik-cak oblik mozete koristiti za upravljanje plovilom ulijevo, pa udesno i natrag tijekom odredenog vremena i
pod odredenim kutom preko trenutacnog smijera.

1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Upravljanje pomoc¢u oblika > Cik-cak.
2 Po potrebi odaberite Amplituda i odaberite stupanj.

3 Po potrebi odaberite Period i odaberite vremensko razdoblje.

4 Odaberite Ukljuci cik-cak manevar.

Slijedenje oblika Williamsonovog zaokreta

Oblik Williamsonovog zaokreta mozete koristiti za upravljanje plovilom u blizini mjesta gdje je oblik
Williamsonovog zaokreta zapocet. Oblik Williamsonovog zaokreta moze se koristiti u situacijama sa Covjekom
u moru.

1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Upravljanje pomocu oblika > Williamsonov zaokret.
2 Odaberite Ukljuci kretanje ulijevo ili Ukljuci kretanje udesno.

Orbitiranje
Prije upravljanja s pomocu ovog oblika kontrola kormila mora biti povezana s istom NMEA 2000 mrezom kao i
kompatibilan Garmin” ploter i GPS izvor.

Orbitiranje mozete koristiti za upravljanje plovilom u neprekidnom krugu oko aktivne tocke. Veli¢inu kruga
odreduje udaljenost od aktivne tocke na pocetku orbitiranja.

Dodatne informacije o postavljanju i koristenju tocaka potrazite u korisnickom priru¢niku Garmin plotera.
1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Upravljanje pomo¢u oblika > Orbitiranje.
2 Odaberite Ukljuci kretanje ulijevo ili Ukljuci kretanje udesno.
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Postavljanje i slijedenje oblika djeteline

Prije upravljanja s pomoc¢u ovog oblika kontrola kormila mora biti povezana s istom NMEA 2000 mrezom kao i
kompatibilan Garmin ploter i GPS izvor.

Oblik djeteline mozete koristiti za upravljanje plovilom kako biste viSe puta presli aktivhu tocku. Kada
zapocinjete oblik djeteline, autopilot vozi plovilo prema aktivnoj tocki i zapocinje oblik djeteline.

Mozete prilagoditi udaljenost izmedu tocke i mjesta gdje autopilot okrece plovilo za sljededi prijelaz preko
toCke. Zadana postavka okrece plovilo na udaljenosti od 300 m (1000 ft) od aktivne tocke.

Dodatne informacije o postavljanju i koriStenju to¢aka potrazite u korisnickom priru¢niku Garmin plotera.
1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Upravljanje pomoc¢u oblika > Djetelina.

2 Po potrebi odaberite Duljina i odaberite udaljenost.

3 Odaberite Ukljuci kretanje ulijevo ili Ukljuci kretanje udesno.

Postavljanje slijedenja oblika pretrazivanja

Prije upravljanja s pomocu ovog oblika kontrola kormila mora biti povezana s istom NMEA 2000 mrezom kao i
kompatibilan Garmin ploter i GPS izvor.

Oblik pretrazivanja mozete koristiti za upravljanje plovilom u sve ve¢im krugovima udaljujuci se od aktivne tocke
i stvarajuci spiralni oblik. Kada zapocinjete oblik pretrazivanja, autopilot vozi plovilo prema aktivnoj tocki i
zapocinje oblik.

Dodatne informacije o postavljanju i koristenju tocaka potrazite u korisnickom priru¢niku Garmin plotera.
Mozete prilagoditi udaljenost izmedu svakog kruga u spirali. Zadana je udaljenost izmedu krugova 20 m (50 ft).
1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Upravljanje pomocu oblika > Trazi.

2 Po potrebi odaberite Raspon za pretrazivanje i odaberite udaljenost.

3 Odaberite Ukljuci kretanje ulijevo ili Ukljuci kretanje udesno.

Ponistavanje upravljanja pomocu oblika
Fizicki upravljajte plovilom.
NAPOMENA: Kako biste fizickim upravljanjem plovilom ponistili oblik za upravljanje, mora biti omogucena
funkcija Shadow Drive.
Odaberite Mirov..

Rad autopilota na jedrilici

/\ OPREZ
Ako je ukljucen, autopilot upravlja samo kormilom. Vi i vasa posada i dalje ste odgovorni za jedra dok je
autopilot ukljucen.

Uz zadrzavanje smjera, autopilot mozete koristiti za drzanje uz vjetar. Autopilot moZzete koristiti i za upravljanje
kormilom prilikom okretanja uz vjetar i okretanja niz vjetar.

Rad autopilota na jedrilici 5



Drzanje uz vjetar

Autopilot mozete podesiti tako da odrzava specifican smjer u odnosu na kut stvarnog ili prividnog vjetra. Da
biste izveli upravljacke manevre na temelju vjetra, kompatibilan senzor vjetra mora biti povezan s istom NMEA
2000 mrezom kao i sustav autopilota.

ind Hold - App.

Heading \ Wind Angle

3594 /< g 19%
%90 8.41% ~:

~ 120 AWS 120 <
- N

7, 150 150

Tack Port by I ‘1?9 o W\ Gybe Starboard

Standby

Informacije o statusu autopilota i ikona.
@ Kada je autopilot u stanju mirovanja, poruke Mirov. @ pojavljuju se u sivoj boji.

Kada je autopilot ukljucen i drzZi vjetar, poruka Drz. uz vjetar i @ pojavljuju se u zelenoj boji.

@ Mijerac vjetra
Pokazuje brzinu stvarnog vjetra (TWS) ili brzinu prividnog vjetra (AWS).

@ Indikator poloZzaja kormila.
NAPOMENA: Ova je funkcija dostupna samo kada je priklju¢en senzor na kormilu

Ukljuéivanje drzanja uz vjetar
Prije ukljucivanja drzanja uz vjetar morate povezati NMEA 2000 senzor vjetra s autopilotom.
1 Dok je autopilot u stanju mirovanja odaberite **°.
2 QOdaberite opciju:
Za ukljucivanje drzanja uz prividni vjetar odaberite Ukljuci drzanje uz manifestni vjetar.
+ Za uklju¢ivanje drzanja uz stvarni vjetar odaberite Ukljuéi drzanje uz stvarni vjetar.
SAVJET: Mozete brzo ukljuciti vrstu drzanja uz vjetar koju ste zadnju upotrebljavali odabirom opcije U
stanju mirovanja.
Promjena vrste drzanja uz vjetar
Dok je ukljuceno drzanje uz vjetar, odaberite *** > Vrsta drzanja uz vjetar.
Vrsta drZanja uz vjetar mijenja se iz opcije Prividni u Pravi, ili obrnuto.

Ukljucivanje drZanja uz vjetar iz drZzanja smjera

Prije ukljucivanja drzanja uz vjetar morate povezati NMEA 2000 senzor vjetra s autopilotom.

1 S ukljuc¢enim drzanjem smjera odaberite ®*°.

2 Odaberite opciju:
+ Za promjenu iz drzanja smjera u drzanje uz prividni vjetar odaberite Ukljuci drzanje uz manifestni vjetar.
+ Zapromijenu iz drzanja smjera u drzanje uz stvarni vjetar odaberite Ukljuci drzanje uz stvarni vjetar.

6 Rad autopilota na jedrilici



Prilagodavanje kuta drzanja uz vjetar
Mozete prilagoditi kut drZzanja uz vjetar na autopilotu ako je ukljuéena funkcija drzanja uz vjetar.
+ Kako biste prilagodili kut drzanja uz vjetar u koracima od 1°, odaberite <1° ili 1°>.

NAPOMENA: Drzanjem opcije <1°ili 1°> nekoliko sekundi, autopilot automatski prelazi iz nacina Drz. uz vjetar
u Drzanje smijera i pokrece se upravljanje kormilom (DrZanje smjera, stranica 3).

+ Kako biste prilagodili kut drzanja uz vjetar u koracima od 10°, odaberite <<10° ili 10°>>.
NAPOMENA: Postavke mozete prilagoditi tako da veliCina koraka okreta bude manja ili ve¢a od 10°.

Okret uz vjetar i okret niz vjetar
Autopilot mozete podesiti tako da se okrene uz ili niz vjetar dok je uklju¢eno drzanje smjera ili drzanje uz vjetar.

Okretanje uz vjetar i okretanje niz vjetar s drZanja smjera
1 Ukljuéite drzanje smjera (Ukljucivanje autopilota, stranica 3).
2 Odaberite *°°.
3 Odaberite opciju.
Autopilot usmjerava brod kroz okret uz vjetar i okret niz vjetar.

Okretanje uz vjetar i okretanje niz vjetar s drzanja uz vjetar
Prije ukljucivanja drzanja uz vjetar morate instalirati senzor vjetra.

1 Ukljucite drzanje uz vjetar (Ukljucivanje drZanja uz vjetar, stranica 6).
2 Odaberite *°.

3 Odaberite opciju.

SAVJET: S pomocu namjenskih gumba na zaslonu mozete pokrenuti manevar okreta uz vjetar ili okreta niz
vjetar izravno iz drzanja uz vjetar.

Autopilot usmjerava plovilo kroz okret uz vjetar i okret niz vjetar, a informacije o napretku okreta uz vjetar i
okreta niz vjetar prikazuju se na zaslonu.

Postavljanje odgode okreta uz vjetar

Odgoda okreta uz vjetar omogucuje odgodu izvodenja okreta uz vjetar nakon zapocinjanja manevra.

1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Postavljanje autopilota > Postavke jedrenja > Odgoda okreta uz vjetar.
2 Odaberite trajanje odgode.

3 Po potrebi odaberite Gotovo.

Omogucavanije inhibitora okreta niz vjetar

NAPOMENA: Inhibitor okreta niz vjetar ne sprjecava ru¢no okretanje niz vjetar pomocu kormila ili upravljanje u
koracima.

Inhibitor okreta niz vjetar sprjeCava okretanje niz vjetar pomocu autopilota.

1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Postavljanje autopilota > Postavke jedrenja > Inhibitor okreta niz
vjetar.

2 Odaberite Omogué..

Prilagodavanje kuta okreta uz vjetar uz zadrzavanje smjera

Prema zadanim postavkama, kut smjera prilikom izvodenja manevra okreta uz vjetar iznosi 45 stupnjeva. Taj

kut mozete prilagoditi.

1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Postavljanje autopilota > Postavke jedrenja > Smjer okr. u vj. uz zadrz.
smj..

2 Prilagodite kut.

3 Po potrebi odaberite Gotovo.
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PodeSavanje odgovora autopilota

Postavka Odgovor omogucuje vam prilagodavanje osjetljivosti autopilota na razne uvjete mora i vjetra.
Informacije o naprednoj konfiguraciji autopilota potrazite u vodicu za konfiguriranje koji je prilozen uz autopilot.
1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Odgovor.

2 Podesite odgovor kormila.

Ako Zelite da kormilo bude responzivnije i da se brze kreée, poveéajte vrijednost. Ako je kormilo previse
responzivno i pomicCe se prebrzo, smanjite vrijednost.

Posavke i konfiguracija autopilota

Sustav autopilota u pogon bi za vrijeme montaZze trebao pustiti profesionalni tehnicar i dodatno konfiguriranje
nije potrebno.

Po potrebi na upravljackom uredaju kormila mozete podesiti odredene preference i postavke.

Konfiguracija autopilota

OBAVIJEST

Kako bi se izbjegla osteéenja plovila, sustav autopilota treba montirati i konfigurirati kvalificirani montazer
nautickih uredaja. Za propisnu montazu i konfiguraciju potrebno je specificno znanje o nautickom upravljanju i
elektri¢nim sustavima.

Sustav autopilota potrebno je konfigurirati za ispravan rad s vasim plovilom. Autopilot mozete konfigurirati s
pomocu plotera na istoj NMEA 2000 mreZi na kojoj se nalazi i autopilot. Upute za konfiguraciju potrazite na
web-mjestu support.garmin.com i preuzmite vodi¢ za konfiguraciju za svoj model autopilota.

Prilagodavanije veli¢ine koraka upravljanja
1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Postavljanje autopilota > Velicina koraka okreta.
2 Odaberite veliinu koraka.

Odabir preferiranog izvora smjera

OBAVIJEST

Za najbolje rezultate kao izvor smjera upotrijebite ugradeni kompas CCU jedinice autopilota. Upotreba GPS
kompasa drugih proizvodaca moze uzrokovati nekontroliranu isporuku podataka i pretjerano kasnjenje.
Autopilotu su za rad potrebne pravovremene informacije i zbog toga se kao izvor podataka o GPS lokaciji ili
brzini cesto ne mogu koristiti podaci GPS kompasa drugih proizvodaca. Ako se koristi GPS kompas drugog
proizvodaca, autopilot ¢e vjerojatno povremeno prijavljivati gubitak podataka o navigaciji i brzini.

Ako na mrezi postoji viSe izvora smjera, mozete odabrati preferirani izvor. Izvor moze biti kompatibilni GPS
kompas ili magnetni senzor smjera.

1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Postavljanje autopilota > Preferirani izvori
2 Odaberite izvor.
Ako odabrani izvor smjera nije dostupan, na zaslonu autopilota ne prikazuju se nikakvi podaci.

Onemogucivanje funkcije Shadow Drive

NAPOMENA: Znacajka Shadow Drive nije dostupna na svim modelima autopilota.

1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Postavljanje autopilota > Postavke za Shadow Drive.

2 Odaberite Shadow Drive kako biste onemogudili funkciju Shadow Drive.

Funkcija Shadow Drive je onemogucena. Ove korake moZete ponoviti kako biste ponovo omoguéili funkciju.

OBAVIJEST

Ako je Shadow Drive senzor onemogucen, ru¢no upravljanje plovilom neée iskljuciti sustav autopilota. Za
iskljuCivanje sustava autopilota morate upotrijebiti kontrolu kormila ili povezani ploter.

(o]

Posavke i konfiguracija autopilota


https://support.garmin.com

Prilagodavanje osjetljivosti funkcije Shadow Drive

Mozete prilagoditi osjetljivost funkcije Shadow Drive kako biste promijenili koliko je ru¢nog upravljanja kormilom
potrebno za iskljucivanje autopilota. Visa postavka osjetljivosti iskljucit ¢e autopilot uz manje ru¢nog upravljanja
kormilom.

NAPOMENA: Znacajka Shadow Drive nije dostupna na svim modelima autopilota.
1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Postavljanje autopilota > Shadow Drive > Osjetljivost.
2 Prilagodite osjetljivost na visu ili nizu vrijednost.

Reactor™ daljinski upravlja¢ za sustav autopilota

Vi ste odgovorni za sigurno i oprezno upravljanje plovilom. Autopilot je alat koji poboljSava mogucénost
upravljanja plovilom. No on vas ne oslobada odgovornosti da plovilom upravljate na siguran nacin. Izbjegavajte
navigacijske opasnosti i nikad ne ostavljajte kormilo bez nadzora.

Reactor daljinski upravljac mozete bezi¢no povezati s ploterom i koristiti ga za upravljanje kompatibilnim
Reactor sustavom autopilota.

Dodatne informacije o koristenju daljinskog upravljaca potrazite u korisnickom priru¢niku za Reactor daljinski
upravlja¢ za sustav autopilota na web-mjestu garmin.com

Uparivanje daljinskog upravljaca za autopilot Reactor

1 Na kontroli kormila odaberite *** > Opcée postavke > Komunikacije > Bezicni uredaji > Bezicni daljinski
upravljaci > Daljinsko upravljanje autopilotom.

2 Prema potrebi odaberite Omoguéi.
3 Odaberite Nova veza.
4 Na daljinskom upravljacu odaberite &= > Pair with MFD.
Kontrola kormila oglasava se zvu¢nim signalom, a na njoj ¢e se prikazati poruka potvrde.
5 Na kontroli kormila odaberite Da kako biste dovrsili postupak uparivanja.

Promjena funkcija tipki za akciju na Reactor daljinskom upravljacu za sustav autopilota

Mozete promijeniti uzorke ili akcije koje su dodijeljene tipkama za akciju na Reactor daljinskom upravljacu za
sustav autopilota.

1 Odaberite *** > Opée postavke > Komunikacije > Bezicni uredaji > Bezicni daljinski upravljaci > Daljinsko
upravljanje autopilotom > Djelovanje gumba.

2 Odaberite tipku za akciju koju Zelite promijeniti.
3 Odaberite uzorak ili radnju koju Zelite dodijeliti tipki za radnju.

Omogucavanje upravljanja autopilotom na Garmin satu

Garmin autopilotom mozete upravljati pomocu kompatibilnog Garmin sata. Na web-mjestu garmin.com
potrazite popis kompatibilnih Garmin satova.

NAPOMENA: Pametne obavijesti na satu nisu dostupne ako je omoguc¢eno daljinsko upravljanje autopilotom.

1 Odaberite *** > Opée postavke > Komunikacije > Bezicni uredaji > Connect IQ™ aplikacije > Upravljanje
autopilotom > Omoguéi > Nova veza.

2 Slijedite upute na zaslonu.
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Prilagodavanje djelovanja gumba autopilota

Ako Zelite postaviti djelovanje gumba autopilota, najprije morate instalirati i konfigurirati kompatibilan Garmin
autopilot.

MozZete odabrati do tri reakcije autopilota kojima ¢e upravljati vas Garmin sat.
NAPOMENA: Dostupne reakcije autopilota ovise o tome koji je autopilot instaliran.

1 Na ploteru odaberite Komunikacije > Bezicni uredaji > Connect IQ™ aplikacije > Upravljanje autopilotom >
Djelovanje gumba.

2 Odaberite gumb.
3 Odaberite radnju.

Pregled dijagnostike autopilota

MozZete pregledati dijagnosticko izvje$¢e o sustavu autopilota radi lakSe konfiguracije i rjeSavanja problema.
1 Na zaslonu autopilota odaberite *** > Postavljanje autopilota > Dijagnostika.

2 Odaberite € i ) kako biste pregledali dijagnosticke stranice.

SAVJET: MozZete odabrati Spremi na karticu za spremanje dijagnostickih informacija na memorijsku karticu
u povezanom ploteru ili ¢itacu kartica.

Postavke i preference uredaja

MozZete podesiti postavke i preference specifi¢ne za upravljacki uredaj kormila kao $to su zvukovi i mjerne
jedinice.

Postavke sustava

Odaberite *** > Opcée postavke > Sustav.

Zvuk i prikaz: Podesava postavke prikaza i zvuka (ako su dostupne).

GPS: Daje informacije o GPS satelitima i postavkama.

Informacije o sustavu: Daje informacije o uredajima na mreZi i o verziji softvera.

Automatsko ukljuéivanje: Odreduje koji se uredaji automatski ukljucuju kad se prikljuci napajanje.

Automatsko iskljucivanje: Automatski iskljuCuje sustav nakon $to bude u stanju mirovanja onoliko dugo koliko
je podeseno.

Simulator: Ukljucuje ili iskljucuje simulator i omogucuje postavljanje vremena, datuma, brzine i simulirane
lokacije.

Postavke zvuka i prikaza

Odaberite *** > Opcée postavke > Sustav > Zvuk i prikaz.

Generator zvucnog signala: UkljuCuje i iskljucuje ton odabran za alarme i odabire.
Pozadinsko osvjetljenje: Postavljanje svjetline pozadinskog osvjetljenja.

Sinkronizacija pozadinskog osvjetljenja: Sinkronizira pozadinsko osvjetljenje ostalih plotera i instrumenata na
stanici.

Nacin rada boja: Postavljanje uredaja za prikaz dnevnih ili noénih boja. Mozete odabrati opciju Autom. kako
biste uredaju omogucili automatsko postavljanje dnevnih ili no¢nih boja ovisno o dobu dana.

Pocetna slika: Postavlja sliku koja se prikazuje kad ukljucite uredaj.
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GPS postavke

NAPOMENA: GPS postavke i informacije dostupne su samo kada je uredaj za kontrolu kormila povezan s GPS
antenom ili uredajem s GPS moguénostima.

Odaberite *** > Opée postavke > Sustav > GPS.
Prikaz neba: Prikazuje relativan polozaj GPS satelita na nebu.

GLONASS: Ukljucuje ili iskljucuje upotrebu GLONASS podataka (ruskog satelitskog sustava). Kad se sustav
koristi u situacijama gdje je vidljivost neba loSa, GLONASS podaci mogu se koristiti u kombinaciji s GPS-om
kako biste dobili preciznije podatke o polozaju.

WAAS/EGNOS: Ukljucuje ili iskljucuje WAAS podatke (u Sjevernoj Americi) ili EGNOS podatke (u Europi) koji
mogu dati preciznije podatke o GPS polozaju. Kad koristite WAAS ili EGNOS podatke, uredaju treba vise
vremena za pronalazenje satelita.

Galileo: Ukljucuje ili iskljucuje upotrebu Galileo podataka (satelitskog sustava Europske unije). Kad se sustav
koristi u situacijama gdje je vidljivost neba loSa, Galileo podaci mogu se koristiti u kombinaciji s GPS-om kako
biste dobili preciznije podatke o poloZaju.

Filtar brzine: Daje prosjek brzine kretanja plovila u kratkom vremenskom razdoblju kako bi vrijednosti brzine bile
ujednacenije.

Izvor: Omogucuje izbor preferiranog izvora GPS podataka.

Prikaz informacija o softveru sustava

Mozete pregledati verziju softvera i ID broj uredaja. Ove vam informacije mogu biti potrebne za nadogradnju
softvera sustava ili za rjeSavanje problema.

Odaberite *** > Opée postavke > Sustav > Informacije o sustavu > Informacije o softveru.

Prikaz zapisa dogadaja
Zapis dogadaja prikazuje popis dogadaja u sustavu.
Odaberite *** > Opée postavke > Sustav > Informacije o sustavu > Zapis dogadaja.

Pregled pravnih informacija i informacija o uskladenosti s propisima na e-oznaci

Oznaka ovog uredaja dostupna je elektronicki. E-oznaka moze sadrzavati pravne informacije kao $to su
identifikacijski brojevi koje dodjeljuje FCC ili regionalne oznake uskladenosti s propisima, kao i vazeée
informacije o proizvodu i licenciranju. Nije dostupno na svim modelima.

1 Odaberite *** > Opée postavke.
2 Odaberite Sustav.
3 Odaberite Pravne informacije.

Postavke preferenci

Odaberite *** > Opée postavke > Preference.
Jedinice: Postavlja mjerne jedinice.

Jezik: Postavlja jezik teksta na zaslonu.

Filtri: Ujednacuje vrijednosti prikazane u podatkovnim poljima, ¢ime se mogu smanijiti smetnje ili prikazati
dugorocni trendovi. Pove¢avanjem postavke filtra poveéava se ujednacavanje, a njezinim smanjenjem
smanjuje se ujednacavanje. Postavka filtra 0 onemogucit ¢e filtar, a prikazana vrijednost bit ¢e neobradena
vrijednost iz izvora. Te postavke mozZete sinkronizirati i na svim uredajima s omoguéenom postavkom
Sinkronizacija filtara.

Izgled tipkovnice: Postavlja raspored tipki na zaslonskoj tipkovnici.
Snimanje zaslona: Omogucuje spremanje snimke zaslona uredaja.
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Komunikacijske postavke

NMEA 2000 postavke
Odaberite *** > Opée postavke > Komunikacije > NMEA 2000 - postavljanje.

Popis uredaja: Prikazuje uredaje povezane s mrezom i omogucuje vam postavljanje opcija za neke sonde
povezane putem NMEA 2000 mreze.

Oznaci uredaje: Mijenja oznake za dostupne priklju¢ene uredaje.

Odredivanje naziva uredajima i senzorima u mrezi

Uredajima i senzorima koji su povezani s mrezom Garmin Marine Network i NMEA 2000 mrezom mozete
dodijeliti nazive.

1 Odaberite *** > Opée postavke > Komunikacije.

Odaberite Pomorska mreza ili NMEA 2000 - postavljanje > Popis uredaja.

Odaberite uredaj s popisa na lijevoj strani.

Odaberite Promijeni naziv.

Unesite naziv i odaberite Gotovo.

a b~ WDN

Wi-Fi' mreza
Postavljanje Wi-Fi mreze

Ovaj uredaj moze biti glavno ra¢unalo za Wi-Fi mrezu s kojom mozZzete povezati bezi¢ne uredaje. Prvi put kada
pristupite postavkama bezi¢ne mreze, pojavljuje se odzivnik koji trazi postavljanje mreze.

NAPOMENA: Nemate mogucnost postavljanja Wi-Fi mreze ako je uredaj za kontrolu kormila povezan s istom
mrezom Garmin Marine Network kao i ploter koji ima Wi-Fi moguénosti. Ploter na mrezi Garmin Marine Network
mora biti glavno racunalo za Wi-Fi mrezu.

1 Odaberite *** > Opée postavke > Komunikacije > Wi-Fi mreza > Wi-Fi > Ukljuéi > OK.

2 Ako je potrebno, unesite naziv za bezicnu mrezu.

3 Unesite lozinku.
Ta ¢e vam lozinka biti potrebna da pristupite bezi¢noj mrezi s bezi¢nog uredaja. Lozinka razlikuje mala i
velika slova.

Povezivanje beziénog uredaja s kontrolom kormila

Prije povezivanja bezi¢nog uredaja na bezi¢nu mrezu kontrole kormila morate konfigurirati bezicnu mrezu na
kontroli kormila (Postavljanje Wi-Fi mreZe, stranica 12).

S kontrolom kormila moZete povezati viSe bezi¢nih uredaja kako bi dijelili podatke.

1 Na bezi¢nom uredaju ukljucite Wi-Fi tehnologiju i pokrenite trazenje bezi¢nih mreza.

2 Odaberite naziv bezi¢ne mreze kontrole kormila (Postavljanje Wi-Fi mreZe, stranica 12).
3 Unesite lozinku bezi¢ne mreze.

Promjena bezi¢nog kanala

Ako nailazite na poteskoce u pronalazenju ili prikljucivanju uredaja, ili ako dolazi do smetnji, moZete promijeniti
bezi¢ni kanal.

1 Odaberite *** > Opce postavke > Komunikacije > Wi-Fi mreza > Napredno > Kanal.

2 Unesite novi kanal.

Ne trebate mijenjati bezi¢ni kanal na uredajima koji su povezani s tom mrezom.

Garmin Marine Network

Garmin Marine Network omogucuje brzo i jednostavno dijeljenje podataka izmedu Garmin perifernih uredaja i
plotera. Uredaj mozete povezati u Garmin Marine Network kako biste primali i dijelili podatke s drugim
uredajima i ploterima koji su kompatibilni s mrezom Garmin Marine Network.

Odaberite *** > Opce postavke > Komunikacije > Pomorska mreza.
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Postavljanje alarma

/\ OPREZ
Postavka Generator zvuénog signala mora se ukljuciti kako biste mogli ¢uti alarme (Postavke zvuka i prikaza,
stranica 10). Neuspjesno postavljanje zvuénih alarma moze uzrokovati ozljede ili osteéenje imovine.

Alarmi sustava
Odaberite *** > Opée postavke > Alarmi > Sustav.
Napon uredaja: Postavlja alarm koji se oglasava kad baterija padne na navedeni niski napon.

Preciznost GPS-a: Postavlja alarm koji se oglasava kad preciznost GPS lokacije izade izvan vrijednosti koje je
definirao korisnik.

NMEA 2000 upozorenja
Odaberite *** > Opée postavke > Alarmi > Mreza.
NMEA 2000 upozorenja: Omogucuje i onemogucuje upozorenja o NMEA 2000 mreZi i povezanim uredajima.

Nadogradnja softvera
Prilikom instalacije uredaja ili prikljucivanja dodatne opreme mozda ¢ete morati nadograditi softver uredaja.

Za nadogradnju softvera potreban je opcionalni Garmin ¢ita¢ memorijske kartice ili drugi Garmin ploter povezan
na Garmin Marine Network.

Dodatne informacije potrazite na garmin.com/support/software/marine.htmil.
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