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Vazne sigurnosne informacije

U kutiji proizvoda potrazite list Vazni podaci o sigurnosti i
proizvodu koji sadrzi upozorenja i druge vazne informacije.

Vi ste odgovorni za sigurno i oprezno upravljanje plovilom.
Autopilot je alat koji poboljSava moguénost upravljanja plovilom.
No on vas ne oslobada odgovornosti da plovilom upravljate na
siguran nacin. Izbjegavajte navigacijske opasnosti i nikad ne
ostavljajte kormilo bez nadzora.

Uvijek budite spremni brzo preuzeti ruénu kontrolu nad plovilom.
Ako vas motor sadrzi prekida¢ za zaustavljanje, trebali biste se
upoznati s njegovim radom radi moguceg hitnog slu¢aja. Ako

va$ motor ne sadrZi prekida¢ za zaustavljanje, trebali biste ga
postaviti prije montaze sustava autopilota.

Upoznajte se s radom autopilota na mirnoj otvorenoj vodi bez
opasnosti.

Budite oprezni kad koristite autopilot u blizini opasnih elemenata
u vodi poput dokova, stupova i drugih plovila.

/\ OPREZ
Pri uporabi pripazite na vruc¢e povrsine hladnjaka, motora i
elektromagnetskih dijelova.
Pri uporabi Cuvajte se opasnosti od prignjecenja ili
priklijeStenosti pokretnim dijelovima.

Ako ovu opremu ne instalirate i odrzavate u skladu s ovim
uputama, moze doci do Stete ili ozljeda.

Priprema za montazu

Sustav autopilota sastoji se od viSe komponenti. Prije nego sto
zapocnete s montiranjem proucite sve preporuke za montiranje
komponenti i povezivanje. Kako biste ispravno isplanirali
montazu na svoje plovilo, morate biti upoznati sa zajednickim
radom komponenti.

Proucite nacrte kako biste bolje razumijeli preporuke za
montiranje i povezivanje.

Za vrijeme planiranja montaze sve komponente postavite na
plovilo kako biste bili sigurni da kabelima moZzete dosegnuti
svaku komponentu. Ako bude potrebno, produzni kabeli
(prodaju se odvojeno) za razli¢ite komponente dostupni su kod
Garmin® zastupnika ili na web-mjestu www.garmin.com.

Za registraciju komponenti i ostvarivanje prava iz jamstva
zabiljezite serijske brojeve svih komponenti.

Potrebni alati i materijali

» Zastitne naocale

» Busilica i nastavci za buSenje

* Kiljucevi

» Nastavak za busilicu za izrezivanje rupa veli¢ine 90 mm
(3,5 in) za ubodnu pilu ili rotirajuci alat (za montiranje
opcionalne kontrole kormila)

» KilijeSta za rezanje Zica i krimpanje
* Krizni i ravni odvijaci
» Vezice za kabele

» Vodootporni prikljuéci za Zice (matice za Zicu) ili
termoskupljajuce cijevi i piStolj na vruci zrak
» Dielektricna mast

* Brodsko brtvilo

» Prijenosni ili ru¢ni kompas (za testiranje magnetskih smetnji)

» Bijelo litjevo mazivo

» Nagibna cijev od nehrdajuceg Celika (preporucuje se za
montazu u slanoj vodi)

» Tanka krpa ili mala spuzva (za ¢iS¢enje unutrasnjosti nagibne
cijevi)

NAPOMENA: Vijci za montiranje isporucuju se s glavnim

komponentama sustava autopilota. Ako isporu€eni vijci ne

odgovaraju povrsini za montiranje, morate nabaviti

odgovarajuce vijke.

Nacrt kabela za napajanje i prijenos podataka

Prilikom priklju€ivanja kabela napajanja nemojte ukloniti nosa¢
osiguraca. Kako bi se sprijecila mogucnost ozljede ili oStecenja
proizvoda uslijed pregrijavanja ili pozara, odgovarajuci osigurac
mora biti na svom mjestu naznacenom u specifikacijama
proizvoda. Osim toga, priklju¢ivanje kabela napajanja dok se
odgovarajuci osigura¢ ne nalazi na svom mjestu uzrokuje
gubitak jamstvenih prava.
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Element Opis Vazne preporuke

@ Kontrola Posebna kontrola kormila ne isporucuje se u
kormila svim paketima autopilota. Ako autopilot
montirate bez posebne kontrole kormila, CCU
jedinica autopilota mora biti povezana s istom
NMEA 2000° mreZzom kao i kompatibilan
Garmin ploter kako biste mogli konfigurirati i
upravljati sustavom autopilota.
® Podatkovni | Ovaj se kabel treba postaviti samo ako
kabel za autopilot povezujete s opcionalnim NMEA®
kontrolu 0183 uredajima kao $to je senzor vjetra,
kormila senzor brzine kroz vodu ili GPS uredaj (NMEA
Preporuke za povezivanje uredaja 0183,
stranica 8).
® NMEA 2000 |Ovaj kabel trebate postaviti samo ako izradu-
kabel jete NMEA 2000 mrezu. Nemoijte postavljati
napajanja ovaj kabel ako na plovilu imate postojecu
NMEA 2000 mrezu.
NMEA 2000 kabel napajanja morate prikljuciti
u izvor napajanja s naponom od 9 do 16 Vdc.
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Element| Opis | Vazne preporuke Pronalazenje najboljeg mjesta za montiranje
NMEA 2000 | Kontrolu kormila ili kompatibilan Garmin ploter | 1 |zradite popis svih prikladnih mjesta za montiranje za CCU
mreza i CCU jedinicu morate povezati s NMEA 2000 jedinicu.
mrezom pomocu prilozenih T-priklju¢aka Prikladna mjesta za montiranje ne smiju se nalaziti unutar
(Preporuke za povezivanje s NMEA 2000 60 cm (2 ft) od sljedeceg:
mrezom, stranica 3). Lo
Ako na plovilu nema NMEA 2000 mreze, * Zeljeza
mozete je sami izraditi s pomocu prilozenih * magneta
kabela i priklju€aka (Izrada NMEA 2000 mreze . I
za sustav autopilota, stranica 6). *  visokonaponskih Zica
® ECU jedinica * pumpe koje naizmjenicno rade poput glavnih pumpi i
pumpi spremnika za ulov
® CCU jedinica | CCU jedinicu mozete montirati na lokacijama Veliki i kao &t . i sub f
blizu sredine plovila koje nisu pod vodom, i to ell |.m.agne : a(_) ,S 0 su, n.a prlmjer, mallgne ' subwootera,
u bilo kojoj orijentaciji (Preporuke za monti- tr_eball .bl se paIaZ|t| na udgljenostl od najmanje 1,5 m (5 ft) od
ranje i povezivanje CCU jedinice, bilo kojeg mjesta za montiranje.
stranica2). _ ' 2 Odredite srediste rotacije plovila i izmjerite udaljenost izmedu
Montirajte CCU jedinicu podalje od izvora sredista rotacije i svakog prikladnog mjesta koje ste zapisali u
magnetskih smetniji. koraku 1.
@ Kabel ECU jedinicu morate prikljuciti u izvor 3 Odaberite mjesto koje je najblize sredistu rotacije.
napajanja napajanja s naponom od 12 do 24 Vdc. Za
ECU jedinice |produzivanje ovog kabela upotrijebite kabel Ako se vise mjesta nalazi na priblizno istoj udaljenosti od
odgovarajuceg promjera (Produljivanje kabela sredista rotacije, odaberite ono koje bolje zadovoljava ove
napajanja, stranica 4). preporuke.
Kabel CCU |Mozda ¢ete morati koristiti produzne kabele + Najbolje je mjesto ono koje je najblize sredignjoj liniji
jedinice (prodaju se odvojeno) kako biste ovaj kabel plovila.
produzili tako da dosegne ECU jedinicu o . . . .
(Preporuke za montiranje i povezivanje CCU * Najbolje se mjesto nalazi Sto nize u plovilu.
Jedinice, stranica 2). + Najbolje se mjesto nalazi malo prema prednjoj strani
® Aktuator Aktuator regulatora regulira brzinu motora. plovila.
regulatora Kabel napajanja aktuatora regulatora ne moZze | Testiranje lokacije na magnetske smetnje
se skratiti niti produljiti. _ MozZete upotrijebiti ruéni kompas kako biste testirali mjesto
U ovom nacrtu prikazuju se samo elektri¢ne montaze na magnetske smetnje.
veze za aktuator regulatora. Detaljne upute za . L ) . o
montiranje isporucuju se s aktuatorom regula- 1 Drzite ru¢ni kompas na mjestu montaze CCU jedinice.
tora. 2 Pomaknite kompas $est in¢a ulijevo od mjesta montaze, a
Aktuator Aktuator upravljakog sustava upravlja zatim Sest in€a udesno, gledajte iglu i odaberite ponasanje:
upravijackog | motorom. + Ako se igla kompasa pomakne za vise od tri stupnja
sustava SK:Sbtf]Ivganp:ﬁrg;ea:é“:;?ar:tm;%giﬁﬁﬁ% tijlekom ovog koraka, prisutne su magnetske smetnje.
- Odaberite novo mjesto montaze i ponovite test.
Preporuke za montiranje i povezivanje * Ako se igla kompasa ne pomakne ili se pomakne za
; L ) . manje od tri stupnja, nastavite na sljedeci korak.
Komponente autopilota napajaju se i medusobno se povezuju ) ) oo i -
pomocu isporucenih kabela. Prije montiranja ili povezivanja bilo 3 Ponovite ovaj postupak pomicuci kompas iznad i ispod
koje komponente, pazite da odgovarajuci kabeli mogu dosegnuti mjesta montaze.
komponente te da se svaka komponenta nalazi na prikladnom 4 Ponovite ovaj postupak pomicuci kompas ispred i iza mjesta

mjestu.

Preporuke za montiranje i povezivanje CCU jedinice

montaze.

Preporuke za montiranje i povezivanje ECU jedinice

» CCU jedinica osnovni je senzor sustava autopilota Reactor * ECU jedinica moze se montirati na ravnoj povrSini okrenuta u
40 Kicker. Radi postizanja optimalnih performansi uzmite u bilo kojem smjeru.
obzir ove preporuke prilikom odabira mjesta za montiranje. .

Vijci za montazu isporu€uju se s ECU jedinicom, no ako

o Pomocu ruénog kompasa izmjerite magnetske smetnje na isporuceni vijci ne odgovaraju povrsini za montiranje, morate

mjestu na kojem ¢ete montirati CCU jedinicu(Testiranje
lokacije na magnetske smetnje, stranica 2).

Radi postizanja optimalnih performansi CCU jedinicu
montirajte na ¢vrstoj podlozi.

Cete nabaviti druge vijke.

ECU jedinicu morate montirati na mjesto na kojem nece biti
potopljena pod vodu ili izloZzena izljevima vode.

Kabel napajanja ECU jedinice povezuje se s akumulatorom

+ Vijci za montazu isporucuju se s CCU jedinicom. Ako za
montazu koristite materijal koji nije isporu¢en, on mora biti od

nehrdajuceg Celika ili mjedi kako bi se izbjegla magnetska p K tiranie i ivanie aktuat.
interferencija s CCU jedinicom. reporuke za montiranje i povezivanje aktuatora
upravljackog sustava

Svaki materijal za montiranje testirajte pomocu runog +  Aktuator upravljackog sustava montira se u nagibnu cijev
kompasa kako biste bili sigurni da ne stvara magnetno polje. motora, a pri upravljanju se sluzi rugicom za upravijanje i

» Kabel CCU jedinice povezuje CCU i ECU jedinice i dugacak sustavom poluzja.
je 5m (16 ft). » Ako ovaj sustav autopilota namjeravate upotrebljavati na
o Ako CCU jedinicu ne mozete montirati u krugu od 5 m plovilu u slanoj vodi, prije montiranja aktuatora upravljackog
(16 ft) od ECU jedinice, produzni kabeli dostupni su kod sustava trebate provjeriti preporuke za slanu vodu
Garmin zastupnika ili na web-mjestu www.garmin.com. (Preporuke za slanu vodu, stranica 3).

> Ovaj se kabel ne smije rezati. » Aktuator upravljackog sustava mozete montirati s bilo koje
strane nagibne cijevi.

plovila i po potrebi se moze produljiti (Produljivanje kabela
napajanja, stranica 4).
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» Aktuator upravljackog sustava trebate montirati prije trajne
montaze ECU jedinice.

» Ne mozete produljiti kabel kojim se povezuju aktuator
upravljatkog sustava i ECU jedinica.

Preporuke za slanu vodu

OBAVIJEST

Ako plovilo upotrebljavate u slanoj vodi, u unutradnjosti nagibne
cijevi nastat ¢e hrda, ¢ak i unato¢ opreznom odrzavanju. Ako
montirate aktuator upravljackog sustava na plovilo koje se
upotrebljava u slanoj vodi, bez redovitog odrzavanja upravljacki
sustav plovila postat ¢e nefleksibilan, a aktuator upravljackog
sustava s vremenom ¢e zaglaviti. Jamstvo za proizvod ne
obuhvaéa mehanicka oStecenja aktuatora upravljackog sustava
uzrokovana pokusajem izvlacenja zaglavljene potisne Sipke.

Ako je nagibna cijev nacinjena od mekog celika, trebate obavljati
rutinsko odrzavanje nakon svake upotrebe ili najmanje dvaput
mjesecno (Informacije o rutinskom odrZavanju i skladistenju
aktuatora upravljackog sustava, stranica 7).

Mnogi proizvodaci motora nude mogucnost nagibne cijevi od
nehrdajuceg Celika. Ako vas motor sadrzi nagibnu cijev od
mekog Celika, a namjeravate upotrebljavati plovilo u slanoj vodi,
trebate zamijeniti isporu¢enu nagibnu cijev nagibnom cijevi od
nehrdajuceg Celika ako je ta mogucnost dostupna. Za vise
detalja mozete se obratiti lokalnom zastupniku ili proizvodacu
motora.

Cak i ako montirate aktuator upravljadkog sustava u nagibnu
cijev od nehrdajuceg Celika, ako upotrebljavate plovilo u slanoj
vodi, trebate obaviti rutinsko odrzavanje najmanje dvaput
godisnje (Informacije o rutinskom odrZzavanju i skladistenju
aktuatora upravljackog sustava, stranica 7).

Preporuke za montiranje i povezivanje aktuatora regulatora
» Aktuator regulatora montira se u kuciste motora i povezuje se
s regulatorom radi regulacije brzine.

» Za detalje o sklapanju i montiranju slijedite upute isporu¢ene
uz aktuator regulatora.

» Aktuator regulatora trebate montirati prije trajne montaze
ECU jedinice.

» Ne mozete produljiti kabel kojim se povezuju aktuator
regulatora i ECU jedinica.

Preporuke za povezivanje s NMEA 2000 mrezom
» CCU jedinica i kontrola kormila moraju se povezati s NMEA
2000 mrezom.

» Ako vase plovilo nije opremljeno NMEA 2000 mrezom,
mozete je napraviti pomocu isporu¢enih NMEA 2000 kabela i
priklju¢aka (/zrada NMEA 2000 mreZe za sustav autopilota,
stranica 6).

» Za koristenje naprednih funkcija autopilota dodatni NMEA
2000 uredaiji poput senzora vjetra, senzora za brzinu kroz
vodu ili GPS uredaji mogu se povezati sa NMEA 2000
mrezom.

Postupak montaze

/\ OPREZ
Tijekom busenja, rezanja ili bruSenja uvijek nosite zastitne
naocale, Stitnike za usi i masku protiv prasine.

OBAVIJEST

Pri buSenju ili rezanju uvijek provijerite $to se nalazi s druge
strane povrsine.

Nakon &to ste isplanirali montazu autopilota na svoje plovilo i
zadovoljili sve uvjete montaze i ozi¢enja koji ovise o
posebnostima montiranja, mozete zapoceti s montiranjem i
povezivanjem komponenti.

Montiranje kontrole kormila

Posebna kontrola kormila ne isporucuje se u svim paketima
autopilota. Ako autopilot montirate bez posebne kontrole
kormila, CCU jedinica autopilota mora biti povezana s istom
NMEA 2000 mrezom kao i kompatibilan Garmin ploter kako
biste mogli konfigurirati i upravljati sustavom autopilota.

Detaljne upute za montiranje nalaze se u kutiji s kontrolom
kormila.

Montiranje CCU jedinice
1 Odaberite lokaciju za montazu.

2 Koriste¢i CCU jedinicu kao $ablonu, oznacite dva mjesta za
uvodne rupe na povrsini za montazu.

3 Pomocu svrdla velitine 3 mm (/g in) probusite probne rupe.
4 Pomocu priloZenih vijaka pri¢vrstite CCU jedinicu na povrsinu
za montazu.
NAPOMENA: Ako za montazu koristite materijal koji nije
isporucen, on mora biti od nehrdajuceg ¢elika ili mjedi kako bi
se izbjegla magnetska interferencija s CCU jedinicom.

Svaki materijal za montiranje testirajte pomocu ru¢nog
kompasa kako biste bili sigurni da ne stvara magnetno polje.

Montiranje ECU jedinice

Montiranje ECU jedinice

Prije montiranja ECU jedinice odaberite mjesto montaze i
odredite koji vam je alat potreban (Preporuke za montiranje i
povezivanje ECU jedinice, stranica 2).

1 ECU jedinicu drzite na odabranom mjestu montaze i koristeci
je kao Sablonu na povrsini za montazu oznacite mjesta za
rupe za montazu.

2 Svrdlom za busilicu koje odgovara povrsini za montazu i
odabranom alatu na povrsini za montazu izbusite Cetiri rupe.

3 Pricvrstite ECU jedinicu za povrSinu za montiranje pomocéu
odabranog alata.

Prikljuc¢ivanje ECU jedinica pumpe na napajanje

Prilikom priklju¢ivanja kabela napajanja nemojte ukloniti nosa¢
osiguraca. Kako bi se sprijecila mogucnost ozljede ili oStecenja
proizvoda uslijed pregrijavanja ili pozara, odgovarajuci osigurac
mora biti na svom mjestu naznaéenom u specifikacijama
proizvoda. Osim toga, priklju€ivanje kabela napajanja dok se
odgovarajuci osigura¢ ne nalazi na svom mjestu uzrokuje
gubitak jamstvenih prava.

Ako je moguce, kabel napajanja ECU jedinica pumpe spojite
izravno s akumulatorom plovila. lako se to ne preporuduje,
ukoliko kabel napajanja spajate na blok s priklju¢cima ili drugi
izvor napajanja, kabel morate spojiti preko osiguraca od 40 A.
Ako planirate spoijiti napajanje ECU jedinica pumpe preko
prekidaca strujnog kruga blizu kormila, upotrijebite relej i
kontrolnu Zicu odgovarajuce veli€ine i kontrolnu zicu, umjesto
produljivanja kabela napajanja ECU jedinica pumpe.

1 Dovedite terminirani kraj kabela napajanja ECU jedinica
pumpe s priklju¢kom do ECU jedinica pumpe, ali ga nemojte
spajati s ECU jedinica pumpom.

2 Ogoljeni kraj kabela napajanja ECU jedinica pumpe dovedite
do akumulatora plovila.

Ako kabel nije dovoljno dug, produljite ga (Produljivanje
kabela napajanja, stranica 4).

3 Spojite crnu Zicu (-) i negativni pol (-), te crvenu Zicu (+) i
pozitivni pol (+) akumulatora.

4 Nakon $to montirate sve druge komponente sustava
autopilota, prikljucite kabel napajanja u ECU jedinica jedinicu.




OBAVIJEST
Na rupe kabelskog priklju¢ka potrebno je nanijeti dielektricnu
mast kako bi se sprije€ila korozija, osobito ako sustav
autopilota upotrebljavate u slanoj vodi.

Element Opis
® 20,3 cm (8in)

@ Do 7 m (23 ft)

Dodatne preporuke za uzemljenje

Ovaj uredaj u vecini nacina montaze nije potrebno dodatno
uzemljiti preko Sasije. Ako dode do smetniji, vijak za uzemljenje
na kuciStu moze se upotrijebiti za povezivanje uredaja s dijelom
preko kojega je plovilo uzemljeno u vodu kako bi se izbjegle
smetnje.

Produljivanje kabela napajanja
Ako je potrebno, kabel napajanja je moguce produljiti pomocu
kabela odgovarajué¢eg promjera za €itavu duljinu produljenja.

@

Element Opis
Dodatni kabel

Zica za produljivanje 13,29 mm? (6 AWG)

Osigura¢

20,3 cm (8 in)

Baterija

20,3 cm (8 in)

SHCHCHCHORONC)

Do 11 m (36 ft)

2 ® o
Element Opis
@ Osiguraé
® Baterija
® 2,7 m (9 ft), ne smije se produljivati

Element Opis
Dodatni kabel

Zica za produljivanje 5,26 mm? (10 AWG)

Osigurac

20,3 cm (8 in)

Baterija

20,3 cm (8in)

SHCHCHCHCHONC,

Do 4,6 m (15 ft)

Element Opis
Dodatni kabel

Zica za produljivanje 8,36 mm? (8 AWG)

20,3 cm (8in)

®
®
® Osigurac
@
®

Baterija

Montaza aktuatora upravljackog sustava

1 Prema potrebi uklonite zabravu ruda na motoru (Uklanjanje
zabrave ruda na motoru, stranica 4).

2 Pripremite nagibnu cijev na motoru (Priprema nagibne cijevi,
stranica 4).

3 Montirajte aktuator upravljackog sustava u nagibnu cijev
(Montiranje aktuatora upravijackog sustava u nagibnu cijev,
stranica 5).

4 Montirajte nosa¢ na motor i povezite ga s aktuatorom
upravljackog sustava (Montiranje nosaéa pomoc¢nog motora i
poluZja za upravijanje, stranica 5).

Uklanjanje zabrave ruda na motoru

Neki motori sadrze zabravu ruda kojom mozete blokirati motor
pod odredenim kutom. Ti mehanizmi za zaklju€¢avanje nisu
potrebni ako upotrebljavate ovaj sustav autopilota i mogu
ometati montiranje ili rad sustava. Ako vas motor sadrzi zabravu
ruda, trebate je ukloniti prije montaze aktuatora upravljackog
sustava.

1 Utvrdite sadrzi li va§ motor zabravu ruda.

2 Prema potrebi pogledajte priru¢nik motora ili se obratite
proizvodacu kako biste dobili upute o uklanjanju zabrave
ruda.

Priprema nagibne cijevi
1 Pronadite nagibnu cijev M na nosadu za montazu motora.

2 Odaberite opciju:

* Ako plovilo ne namjeravate upotrebljavati u slanoj vodi,
prijedite na sljedecéi korak.

N



» Ako plovilo planirate upotrebljavati u slanoj vodi, prije
nego $to prijedete na sljedeci korak pogledajte preporuke
za upotrebu ovog sustava autopilota u slanoj vodi
(Preporuke za slanu vodu, stranica 3).

Ako je potrebno, uklonite poklopce na oba kraja nagibne
cijevi.

Upotrijebite dugacki predmet, primjerice odvija¢, kako biste u
unutradnjost nagibne cijevi gurnuli krpu ili malu spuzvu i
ocistili olabavljenu hrdu ili ostatke.

Montiranje aktuatora upravljackog sustava u nagibnu cijev
1 Nanesite bijelo litijevo mazivo na potisnu Sipku na aktuatoru

upravljatkog sustava.

2 Uvedite aktuator upravljackog sustava u nagibnu cijev s bilo

3 Uvrtanjem gurnite aktuator upravljaca do kraja nagibne cijevi.

koje strane.

@@y:;&

4 Rotirajte aktuator upravljackog sustava kako biste priklju¢ak

okrenuli u najprikladnijem smjeru za montazu.

5 Prilozenim Sesterokutnim klju¢em od 5 mm zategnite vijak

kako biste sprijecili zakretanje aktuatora upravljackog
sustava na nagibnoj cijevi.

6 Gurnite brtvu na drugi kraj aktuatora upravljackog sustava i

zakrenite je u smjeru kazaljke na satu kako biste je pricvrstili
za nagibnu cijev.

Montiranje nosaca pomoénog motora i poluzja za
upravljanje

Nakon $to montirate aktuator upravljackog sustava u nagibnu
cijev, trebate montirati jedan od isporu€enih nosaca motora na
rucicu ruda pomoc¢nog motora i povezati ga s aktuatorom
upravljackog sustava s pomocu rucice poluzja.

1

Provijerite tablicu kako biste odredili koja je vrsta nosaca
potrebna vasem motoru.

Marka ili vrsta motora Potreban nosa¢ motora

Honda"® Kutni
Mercury® Kutni
Yamaha® Ravni

Odaberite radnju:

* Ako je za montazu potreban kutni nosac, slijedite upute za
sastavljanje i montiranje kutnog nosaca i rucice poluzja
(Montiranje kutnog nosaca i rucice poluzja, stranica 5).

» Ako je za instalaciju potreban ravni nosac, slijedite upute
za sastavljanje i montiranje ravnog nosaca i rucice poluzja
(Montiranje ravnog nosaca i rucice poluzja, stranica 5).

3 Povezite Sipku poluzja s aktuatorom upravljackog sustava

(Povezivanje rucice poluZzja s aktuatorom upravijackog
sustava, stranica 6).

Montiranje kutnog nosaca i rucice poluzja

Pri montiranju aktuatora upravljackog sustava na motore s
vijcima na rucici ruda pomo¢nog motora, kao $to su motori
Honda ili Mercury, trebate upotrijebiti kutni nosac.

N
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9

Pronadite vijke na donjoj strani ru¢ice ruda pomo¢nog motora
koje su poravnate s rupama na nosacu.

Uklonite i zadrzite vijke.
Prigvrstite nosa& @ za rugicu ruda postojeéim vijcima.

NAPOMENA: Ako imate dovoljno prostora za zatezanje
vijaka nakon sklapanja poluzja, mozda ¢e vam biti
jednostavnije pricvrstiti nosa¢ za rucicu ruda pomoénog
motora nakon sklapanja poluzja na nosacu.

Na nekim Mercury motorima uklanjanje vijaka omogucuje
odvajanje rucice ruda od motora. Prilikom pri¢vr§éivanja
postavite nosa¢ izmedu rucice ruda i motora.

Sa zaravnanim dijelovima za klju¢ @ na lezaju okrenutima
suprotno od nosaéa, priévrstite lezaj @ na navojnu $ipku na
nosacu.

Zategnite lezaj na nosaé s pomocéu kljuéa od 11 mm ("/4g in).
Postavite crnu najlonsku podloznu plogicu @ na lezaj na
nosacu.

S urezanim krajem rucice poluzja okrenutim suprotno od
nosada, postavite rugicu poluzja ® na leZaj na nosadu.
Postavite drugu najlonsku podloZnu plogicu ® na leZaj na
nosacu.

S uskim krajem matice @ okrenutim prema nosadu,
pricvrstite maticu (8 na zavrSetak navojne Sipke.

10 Zategnite maticu s pomocéu kljuéa od 15 mm (19/3, in) da

biste priCvrstili ru€icu poluzja na nosac.

Montiranje ravnog nosaca i rucice poluzja

Pri montiranju aktuatora upravljackog sustava na pomoéne
motore s vijcima ili rupama za montazu na donjoj strani ruCice
ruda, kao Sto su motori Yamaha, trebate upotrijebiti ravni nosac.

1

Pronadite rupe za montazu ili vijke na donjoj strani rucice

ruda na pomoénom motoru koje su poravnate s rupama na

nosacu.

Dovrsenje postupka:

* Ako se u rupama na motoru nalaze vijci, uklonite ih i
saCuvajte.

» Ako se u rupama na motoru ne nalaze vijci, kupite
odgovarajuce vijke za rupe.

Prigvrstite nosa& @ za donju stranu rugice ruda postojeéim ili
kupljenim vijcima.




NAPOMENA: Ako ispod motora imate dovoljno prostora za
zatezanje vijaka nakon sklapanja poluzja, mozda ¢e vam biti
jednostavnije pricvrstiti nosa¢ za rucicu ruda pomoc¢nog
motora nakon sklapanja poluzja.

4 Postavite crnu najlonsku podloznu plogicu @ na navojnu
Sipku na nosacu.

5 Sa zaravnanim dijelovima za klju¢ ® na lezaju @ okrenutima
suprotno od nosaca, pri¢vrstite lezaj na navojnu Sipku na
nosacu.

6 Zategnite lezaj na nosa¢ s pomocu kljuéa od 11 mm ("/4¢ in).

7 Postavite crnu najlonsku podloZnu plogicu ® na leZaj na
nosacu.

8 S urezanim krajem rucice poluzja okrenutim suprotno od
nosada, postavite rugicu poluzja ® na lezaj na nosadu.

9 Postavite drugu najlonsku podloznu plogicu @ na lezaj na
nosacu.

10S uskim krajem matice (® okrenutim prema nosacu,
priévrstite maticu @ na zavretak navojne Sipke.

11 Zategnite maticu s pomocu klju¢a od 15 mm (1%/3, in) da
biste pri€vrstili ru€icu poluzja na nosac.

Povezivanje rucice poluzja s aktuatorom upravljackog

sustava

Nakon $to povezete rucicu poluzja s ru€icom ruda pomocnog

motora s pomocu odgovaraju¢eg nosaca, morate je povezati s

aktuatorom upravljackog sustava.

1 Uvrnite pin poluzja @ na vrhu $ipke aktuatora upravljatkog
sustava i uévrstite ga samozateznom maticom @.

2 Sukladno dijagramu montirajte umetak ®), podloZzne plogice
@ i rugicu poluzja ® na pin poluzja.
NAPOMENA: Mozete montirati dodatni crni umetak
(isporucuje se) na pin poluzja ako je potreban za
izravnavanje rucice poluzja.

3 Gurnite R-spojnicu ® kroz rupu na pinu poluZja kako biste
ucvrstili rucicu poluzja.

Montaza aktuatora regulatora
Slijedite upute za montazu aktuatora regulatora isporu¢ene
uz sustav autopilota kako biste montirali aktuator i povezali
ga s regulatorom motora.

Povezivanje CCU jedinice
Dovedite kraj CCU kabela s priklju¢kom do ECU jedinice i
spojite ih.

OBAVIJEST

Na rupe kabelskog priklju¢ka potrebno je nanijeti dielektri¢nu
mast kako bi se sprijecila korozija, osobito ako sustav
autopilota upotrebljavate u slanoj vodi.

Povezivanje pogonskog aktuatora i aktuatora
regulatora

Prije povezivanja pogonskog aktuatora i aktuatora regulatora s
ECU jedinicom, trebate ih montirati na motor.

1 Dovedite kabel pogonskog aktuatora do pogonskog aktuatora
i do ECU jedinice, pri €emu kabel mora biti dovoljno labav da
bi se motor potpuno mogao okrenuti lijevo i desno.

Buduci da se taj kabel ne moze produljiti, ako nije dovoljno
dugacak, trebate premjestiti ECU jedinicu i prema potrebi
produljiti kabel napajanja ECU jedinice (Produljivanje kabela
napajanja, stranica 4).

2 Povezite kabel pogonskog aktuatora s pogonskim
aktuatorom i ECU jedinicom.

OBAVIJEST

Na rupe kabelskog priklju¢ka potrebno je nanijeti dielektri¢nu
mast kako bi se sprijecila korozija, osobito ako sustav
autopilota upotrebljavate u slanoj vodi.

3 Dovedite kabel aktuatora regulatora iz unutrasnjosti kucista
motora do ECU jedinice, pri ¢emu kabel mora biti dovoljno
labav da bi se motor potpuno mogao okrenuti lijevo i desno.

4 Povezite kabel aktuatora regulatora s ECU jedinicom.

NMEA 2000 mreza i komponente autopilota
Posebna kontrola kormila ne isporu€uje se u svim paketima
autopilota. Ako autopilot montirate bez posebne kontrole
kormila, CCU jedinica autopilota mora biti povezana s istom
NMEA 2000 mrezom kao i kompatibilan Garmin ploter kako
biste mogli konfigurirati i upravljati sustavom autopilota.

OBAVIJEST

Ako se povezujete s postojeéom NMEA 2000 mrezom,
pronadite kabel napajanja NMEA 2000. Samo je jedan kabel
napajanja NMEA 2000 potreban za pravilan rad NMEA 2000
mreze.

Ako proizvodac¢ postojece NMEA 2000 mreze nije poznat,

prilikom montaze potrebno je postaviti NMEA 2000 izolator
(010-11580-00).

CCU jedinicu i opcionalnu kontrolu kormila mozete povezati
putem postoje¢e NMEA 2000 mreze. Ako na vasem plovilu ne
postoji NMEA 2000 mreza, svi dijelovi potrebni za njezinu izradu
isporuceni su sa sustavom autopilota (/zrada NMEA 2000 mreze
za sustav autopilota, stranica 6).

Za koristenje naprednih funkcija autopilota dodatni NMEA 2000
uredaji poput GPS uredaja mogu se povezati sa NMEA 2000
mrezom.

Ako niste upoznati s radom NMEA 2000 mreze, trebali biste
procitati poglavlje " Osnove NMEA 2000 mreze" u tehnickom
dokumentu za NMEA 2000 proizvode. Za preuzimanje
dokumenta odaberite Priru€nici na stranici proizvoda za vas
uredaj na www.garmin.com.

Izrada NMEA 2000 mrezZe za sustav autopilota

OBAVIJEST

Ako postavljate prilozeni NMEA 2000 kabel napajanja, morate
ga prikljuciti na sustav pokretanja plovila ili kroz drugi prekidac.
NMEA 2000 uredaji ¢e istroSiti akumulator ako se NMEA 2000
kabel napajanja prikljuci izravno na akumulator.
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Posebna kontrola kormila ne isporucuje se u svim paketima
autopilota. Ako autopilot montirate bez posebne kontrole
kormila, CCU jedinica autopilota mora biti povezana s istom
NMEA 2000 mrezom kao i kompatibilan Garmin ploter kako
biste mogli konfigurirati i upravljati sustavom autopilota.

1 Spojite tri T-prikljuska @ jedan uz drugi.

2 Prikljugite isporu¢eni NMEA 2000 kabel napajanja @ u izvor
napajanja s naponom od 9 do 12 Vdc ® s pomocu sklopke

Ako je moguce, kabel napajanja spojite s prekidatem za
pokretanje motora plovila ili ga provedite kroz linijski prekidac
(ne isporucuje se).

NAPOMENA: Pletena oklopna zica (ogoljena) NMEA 2000
kabela napajanja mora biti spojena na isto uzemljenje kao i
crna zica NMEA 2000 kabela napajanja.

NMEA 2000 kabel napajanja spojite s jednim T-prikljukom.
4 Jedan isporugeni NMEA 2000 spojni kabel ® spojite s jednim

T-priklju¢kom i kontrolom kormila (opcionalno) ili
kompatibilnim Garmin ploterom ®.

5 Drugi isporu¢eni NMEA 2000 spojni kabel spojite s drugim T-
prikljuékom i CCU jedinicom @.

6 Spojite muski i Zenski terminator (8 na svaki kraj spojenih T-
priklju¢aka.

w

Prikljucivanje komponenti autopilota na postojecu NMIEA
2000 mrezu

Posebna kontrola kormila ne isporu€uje se u svim paketima
autopilota. Ako autopilot montirate bez posebne kontrole
kormila, CCU jedinica autopilota mora biti povezana s istom
NMEA 2000 mrezom kao i kompatibilan Garmin ploter kako
biste mogli konfigurirati i upravljati sustavom autopilota.

OBAVIJEST

Na rupe kabelskih priklju¢aka potrebno je nanijeti dielektricnu
mast kako bi se sprijecila korozija, osobito ako sustav autopilota
upotrebljavate u slanoj vodi.

1 Odredite mjesto na kojem ¢ete CCU jedinicu @ i kontrolu
kormila (opcionalno) @ prikljugiti na osnovni sklop NMEA
2000 mreze ®.

2 Na mjestu na koje Zelite prikljuciti CCU jedinicu odspojite
jednu stranu NMEA 2000 T-prikljuska @ s mreze.

3 Ako je potrebno, prikljucite kabel za produljivanje osnovnog
sklopa NMEA 2000 mreze (ne isporucuje se) na stranu
isklju€¢enog T-priklju¢ka kako biste prosirili osnovni sklop
NMEA 2000 mreze.

4 Dodaijte isporuceni T-priklju¢ak za CCU jedinicu osnovnom
sklopu NMEA 2000 mreze tako Sto Cete ga prikljuciti na
stranu isklju¢enog T-prikljucka ili kabela za produljivanje
osnovnog sklopa.

5 Isporugeni spojni kabel ® dovedite do CCU jedinice i donje
strane T-priklju¢ka koji ste dodali u koraku 4.

Ako je isporuceni spojni kabel prekratak, mozete upotrijebiti
spojni kabel maksimalne duljine od 6 m (20 ft) (ne isporucuje
se).

6 Spojni kabel prikljucite na CCU jedinicu i T-prikljucak.

7 Po potrebi korake od 2 do 6 ponovite za kontrolu kormila
(opcionalno) ili kompatibilan Garmin ploter.

Povezivanje dodatnih NMEA 2000 uredaja sa

sustavom autopilota

NAPOMENA: Dodatne uredaje koji nisu kompatibilni sa NMEA

2000 standardom mozete povezati s kontrolom kormila putem

NMEA 0183 mreze (NMEA Preporuke za povezivanje uredaja

0183, stranica 8).

1 Prikljucite dodatni T-priklju¢ak (ne isporucuje se) na NMEA
2000 mrezu.

2 Slijedite upute isporuc¢ene s opcionalnim NMEA 2000
uredajem i spojite ga s T-prikljuckom.

Konfiguracija

Autopilot se mora konfigurirati i podesiti prema dinamicnosti
plovila. Carobnjak za pristajanje i Carobnjak za test na moru na
kontroli kormila ili kompatibilnom Garmin ploteru koriste se za
konfiguriranje autopilota.

ViSe informacija o konfiguriranju autopilota potrazite u
isporu¢enom vodic¢u kroz konfiguriranje.

Odrzavanje

Informacije o rutinskom odrzavanju i skladiStenju
aktuatora upravlja¢kog sustava

Radi ispravnog rada autopilota trebate redovito rutinski odrzavati
aktuator upravljackog sustava tijekom cijele sezone plovidbe i
poduzeti mjere opreza pri skladi$tenju plovila izvan sezone.




OBAVIJEST

Pri podmazivanju aktuatora upravljackog sustava u nagibnoj
cijevi trebate upotrebljavati bijelo litijevo mazivo. Sve ostale
vrste maziva mogu se stvrdnuti i uzrokovati zaglavljivanje
aktuatora.

» Jednom ili viSe puta u sezoni (ovisno o upotrebi) trebate
ukloniti aktuator upravljatkog sustava iz nagibne cijevi i
obaviti sljedece radnje:

o Odistite potisnu Sipku na aktuatoru upravljatkog sustava
kako biste uklonili sve mazivo i hrdu.

o QOg¢istite unutrasnjost nagibne cijevi kako biste uklonili sve
mazivo i hrdu.

o Qcistite priklju¢ke kabela i ponovo nanesite dielektri¢nu
mast kako biste uklonili i sprijecili koroziju.

OBAVIJEST

Nakon Sto ocistite aktuator upravljatkog sustava i nagibnu
cijev, nanesite bijelo litijevo mazivo na potisnu Sipku na
aktuatoru upravljackog sustava prije nego $to ga ponovno
montirate u nagibnu cijev.

 Pri skladistenju plovila izvan sezone trebate obaviti sliedece
radnje:

> Motor potpuno okrenite na jednu stranu kako bi se potisna
Sipka na aktuatoru upravlja¢kog sustava potpuno izvukla
iz nagibne cijevi.

o QOg¢istite izvu¢enu potisnu Sipku i nanesite bijelo litijevo
mazivo.

lzvlaéenje zaglavljenog aktuatora upravljackog
sustava

OBAVIJEST

Ako aktuator upravljackog sustava zapne u nagibnoj cijevi, ne
smijete prisilno pokuSavati izvu¢i aktuator upravljackog sustava
vanjskim rudom ili Eekicem. Prisilno izvlacenje aktuatora
upravljatkog sustava rudom ili Eekicem moze oStetiti motor,
potisnu Sipku ili nagibnu cijev.

1 Uklonite pin poluZja iz vrha potisne Sipke na aktuatoru
upravljackog sustava.

2 Umetnite odvija¢ ili drugu odgovarajuéu Sipku kroz otvor na
kraju aktuatora upravljackog sustava.

3 Pazljivo rotirajte potisnu Sipku odvijatem sve dok ne olabavi i
oslobodi se iz nagibne cijevi.

4 Uklonite aktuator upravljackog sustava iz nagibne cijevi.

5 Ocistite unutrasnjost nagibne cijevi otapalom i zi€anom
Cetkom.

6 Ocistite potisnu Sipku na aktuatoru upravljackog sustava
otapalom i krpom.

7 Nanesite bijelo litijevo mazivo na potisnu Sipku i ponovno
montirajte aktuator upravljackog sustava.

Zamjenski dijelovi

Za ovaj sustav autopilota dostupni su zamjenski dijelovi. Za viSe
pojedinosti obratite se zastupniku tvrtke Garmin ili idite na web-
mjesto www.garmin.com.

Dodatak

NMEA 0183 — dijagrami za povezivanje

Kontrola kormila ne isporu€uje se u svim paketima autopilota.
Kako biste NMEA 0183 uredaje mogli montirati prema ovim
dijagramima, kontrola kormila mora biti montirana sa sustavom
autopilota. Ako autopilot montirate bez kontrole kormila, svi
NMEA uredaji koje planirate koristiti sa sustavom autopilota
moraju biti povezani s kompatibilnim Garmin ploterom na istoj
NMEA 2000 mrezi kao i CCU jedinica. Informacije o povezivanju
s NMEA 0183 mrezom potrazite u uputama za montazu plotera.

Ovi dijagrami ozi¢enja primjeri su razliCitih situacija u kojim se
mozete zatecdi prilikom povezivanja NMEA 0183 uredaja i
kontrole kormila.

NMEA Preporuke za povezivanje uredaja 0183

* Ploter sadrzi jedan Tx prikljuak (za odasiljanje) i jedan Rx
priklju¢ak (za prijem).

» Svaki priklju€ak ima 2 Zice oznaCene s A i B sukladno
konvencijama za NMEA 0183. Odgovarajuce zice A i B
svakog internog priklju¢ka treba povezati sa zicama A (+) i B
(-) NMEA 0183 uredaja.

* Mozete prikljuciti jedan NMEA 0183 uredaj u svaki RX
priklju€ak za unos podataka u ovaj ploter i do tri NMEA 0183
uredaja paralelno u TX priklju€ak za prijem izlaznih podataka
s ovog plotera.

» Pogledajte upute za montazu NMEA 0183 uredaja kako biste
odredili zice za odasiljanje (TX) te Zice za primanje (RX).

» Za dulje veze Koristite oklopljene kabele s isprepletenim
paricama dimenzija 28 AWG. Zalemite sve spojeve i
zapecatite ih cjev€icama koje se stezu na toplini.

»  Nemojte priklju€ivati NMEA 0183 Zice za prijenos podataka s
ovog uredaja na uzemljenje napajanja.

» Kabel napajanja s plotera i NMEA 0183 uredaja mora biti
priklju¢en na zajedni¢ko uzemljenje napajanja.

* Interni NMEA 0183 prikljucci i komunikacijski protokoli
konfigurirani su na ploteru. ViSe informacija potrazite u
korisni¢kom priru¢niku plotera u odjeljku o NMEA 0183
uredaju.

* Popis odobrenih NMEA 0183 poruka koje ploter podrzava
pogledajte u korisni€kom priru¢niku plotera.

Dvosmjerna NMEA 0183 komunikacija

O,
~ ==

®

0 OO O

QO0d

NMEA 2000 mreza (napaja kontrolu kormila)

Izvor napajanja 12 Vdc

Kontrola kormila

® 066

NMEA 0183 — kompatibilan uredaj

Boja zica kontrole kormila —

NMEA 0183 — kompatibilan

funkcija uredaj, funkcija zice
© [NA Snaga
@ [NA NMEA 0183 uzemljenje
@ |Plava—Tx/A (+) RX/A (+)
O |Bijela—Tx/B (-) Rx/B (-)
@ |Smeda-—Rx/A (+) TX/A (+)
® |Zelena—Rx/B (-) Tx/B (-)

NAPOMENA: Kada prikljuujete NMEA 0183 uredaj s dvije zice
za odasiljanje i dvije prijemne Zzice, nije nuzno da se NMEA 2000
sabirnica i NMEA 0183 uredaj prikljucuju na zajednicko
uzemljenje.

8
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Samo jedna prijemna Zica

Ako vas uredaj kompatibilan sa standardom NMEA 0183 ima
samo jednu prijemnu Zicu (Rx), morate ga spojiti s plavom Zicom
(Tx/A) kontrole kormila, a bijelu Zicu (Tx/B) kontrole kormila ne
smijete ni s ¢im spajati.

Q)

— (1]

®

© DT O

NMEA 2000 mreza (napaja kontrolu kormila)

Izvor napajanja 12 Vdc

Kontrola kormila

NMEA 0183 — kompatibilan uredaj

® e

Boja zica kontrole kormila —

NMEA 0183 — kompatibilan
uredaj, funkcija zice

Snaga

funkcija
N/A

Zica Boja zica kontrole kormila —
funkcija

N/A

NMEA 0183 — kompati-
bilan uredaj, funkcija zice

Snaga
NMEA 0183 uzemljenje

Zelena — Rx/B (-) (spaja se na
NMEA 0183 uzemljenje)

(1]
(2]
® |Plava—- TxA (+)
(4]
(5]

RX/A (+)
Bijela — Tx/B (-) Rx/B (-)
Smeda — Rx/A (+) Tx/A (+)

NAPOMENA: Kada prikljuCujete NMEA 0183 uredaj sa samo
jednom Zicom za odasiljanje (Tx), NMEA 2000 sabirnica i NMEA
0183 uredaj moraju se prikljuciti na zajedni¢ko uzemljenje.

Specifikacije
Aktuator upravljackog sustava

Dimenzije (D x S x V) 415 x 90 x 63 mm (16,3 x 3,5 x 2,5 in)
TezZina 1kg (2,16 Ib)

Temperaturni raspon Od -15° do 70°C (od 5° do 158°F)
Materijal Celik i plastika

Vodootpornost IEC 60529 IPX7*

Duljina kabela ECU jedinice 3m(9ft)

Ulazni napon (iz ECU jedinice) |Od 11,5 do 30 Vdc

Uredaj moze izdrzati slu€ajno izlaganje vodi do 1 m dubine na
30 minuta. Dodatne informacije potrazite na web-mjestu
www.garmin.com/waterrating.

(1]
® |NA NMEA 0183 uzemljenje CCU jedinica
® |Plava—Tx/A (+) Rx Dimenzije (D x 3 x V) 170 x 90 x 50 mm (6,7 x 3,5 x 2 in)
@ |Bijela —nespojena N/A Tezina 575 g (20 oz)
@ |Smeda-RxA (+) TX/A (+) Temperaturni raspon Od -15° do 70°C (od 5° do 158°F)
Materijal Pot brtvlj lastika visoke otpor-
@ Zelena — Rx/B (_) ) (_) aterija ngsi)iuno zaprivijena plastika visoke otpor:
o ) . Vodootpornost IEC 60529 IPX7*
_NQPOMENA: Kada prlkljl,gjj;at'e\l “l\/lll\E/IEg (?J 533 ubredaJ S8 Saio . |Dulina kabela CCU jedinice 5 m (16 0
jednom prijemnom zicom X), sapirnica uredaja | .
NMEA 0183 uredaj moraju se prikljuéiti na zajednicko NMEA 2000 ulazni napon  |Od 9 do 16 V DC
uzemljenje. NMEA 2000 LEN 4 (200 mA)

Smo jedna Zica za odaSiljanje

Ako vas uredaj kompatibilan sa standardom NMEA 0183 ima
samo jednu zicu za odasiljanje (Tx), mora biti spojen sa
smedom zicom (Rx/A) kontrole kormila, a zelena Zica (Rx/B)
kontrole kormila mora biti spojena na NMEA 0183 uzemljenje.

D
==

— 1)

®

O DO O

0000

NMEA 2000 mreza (napaja kontrolu kormila)

Izvor napajanja 12 V istosmjerne struje

Kontrola kormila

NMEA Uredaj kompatibilan s 0183 standardom

® e

Uredaj moze izdrzati slu€ajno izlaganje vodi do 1 m dubine na
30 minuta. Dodatne informacije potrazite na web-mjestu
www.garmin.com/waterrating.

ECU jedinica

Dimenzije (S x V x D) 175 x 142 x 64,5 mm (6,9 % 5,6 x 2,5 in)
Tezina 680 g (24 oz)

Temperaturni raspon Od -15° do 60°C (od 5° do 140°F)

Materijal Plasti¢no kuciste s aluminijskim hladnjakom
Vodootpornost IEC 60529 IPX7*

Duljina kabela napajanja
Ulazni napon ===
Osigurac

Potrosnja energije

2,7 m (9 ft)

Od 11,5 do 30 Vdc

40 A, s plosnatim kontaktima

1 A (bez pogonskog aktuatora)

Uredaj moze izdrzati slu¢ajno izlaganje vodi do 1 m dubine na
30 minuta. Dodatne informacije potrazite na web-mjestu
www.garmin.com/waterrating.
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NMEA 2000 PGN - informacije Vrsta Poruka
ccu Odasiljanje hdm
. . Prijem wpl
Tip [PGN | Opis | a
Odasiljanje i 059392 |1SO potvrda 99
prijem grme
059904 | 1SO zahtjev gsa
060928 | 1SO upucivanje reklamacije gsv
126208 | NMEA: Naredba / zahtjev / funkcija potvrdi- rme
vanja grupe bod
126464 | Odasiljanje / prijem funkcije grupe PGN popisa bwc
126996 | Podaci o proizvodu dtm
127257 | Odasiljanje/prijem podataka o polozaju gll
127251 | Odasiljanje/prijem brzine okretanja rmb
Samo odasi- | 127250 | Smijer plovila vhw
ljanje WY
Samo prijem | 127258 | Magnetska varijacija xte
127488 | Parametri motora: Brzo azuriranje
128259 | Brzina kroz vodu Poruke o pogreskama i upozorenja
129025 | Polozaj: Brzo azuriranje Poruka o pogresci |Uzrok Reakcija
129026 | COG i SOG: Brzo azuriranje autopilota
129283 | Pogreska unakrsnog traga Nizak napon Napon napajanja aktuatora |Normalno
129284 | Navigacijski podaci kontrolne jedinice upravljackog sustava pao je |nastavlja s radom
— ECU ispod 10 Vdc dulje od
130306 | Podaci o vjetru 6 sekundi

Kontrola kormila

PGN
059392

Tip
Odasiljanje i
prijem

Opis ‘
ISO potvrda

059904

ISO zahtjev

060928

ISO upuéivanje reklamacije

126208

NMEA: Naredba / zahtjev / funkcija potvrdivanja
grupe

126464

Odasiljanje / prijem funkcije grupe PGN popisa

126996

Podaci o proizvodu

Samo odasi- | 128259

lianje

Brzina kroz vodu

129025

Polozaj: Brzo azuriranje

129026

COG i SOG: Brzo azuriranje

129283

Pogre$ka unakrsnog traga

129284

Navigacijski podaci

129540

Vidljivi GNSS sateliti

130306

Podaci o vjetru

Samo prijem | 127245

Podaci o kormilu

127250

Smijer plovila

127488

Parametri motora: Brzo aZuriranje

128259

Brzina kroz vodu

129025

PolozZaj: Brzo azuriranje

129029

Podaci o GNSS polozaju

129283

PogreSka unakrsnog traga

129284

Navigacijski podaci

129285

Navigacija: podaci o ruti/tocki

130306

Podaci o vjetru

130576

Status malog plovila

NMEA 0183 - informacije
Kada je povezan s opcionalnim uredajem kompatibilnim sa
standardom NMEA 0183, autopilot koristi sljedece NMEA 0183

poruke.

Autopilot ne prima
navigacijske
podatke. Autopilot
drzi smjer.

Autopilot viSe ne prima
valjane navigacijske
podatke prilikom izvodenja
manevra Ruta do.

Ova se poruka takoder
prikazuje ako se navigacija
zaustavi na ploteru prije
deaktivacije autopilota.

Autopilot prelazi
na drzanje smjera

napajanja sustava
GHC™

ispod vrijednosti odredene u
izborniku alarma za nizak
napon.

Izgubljena veza s Kontrola kormila izgubila je | N/A
autopilotom vezu s CCU jedinicom.
Nizak napon Napon napajanja pao je N/A

Pogreska: visok
napon u kontrolnoj
jedinici ECU

Napon napajanja aktuatora
upravljackog sustava
povecao se na vise od
33,5 Vdc

ECU jedinica se
iskljucuje

Pogreska: napon u
kontrolnoj jedinici
ECU je naglo pao

Napon u kontrolnoj jedinici
ECU naglo je pao ispod
7,0 Vdc.

Pogreska nestaje
kada se napon
ECU jedinice
poveca na vise od
7,3 Vdc.

Pogreska: visoka
temperatura u
kontrolnoj jedinici
ECU

Temperatura u kontrolnoj
jedinici ECU porasla je na
viSe od 100 °C (212 °F).

ECU jedinica se
iskljucuje

Pogreska: komunika-
cija izmedu
kontrolnih jedinica
ECUIiCCU je
prekinuta (kada je
aktiviran autopilot)

Istekla je komunikacija
izmedu CCU i ECU jedinice.

Kontrola kormila ili
ploter oglasava
zvuéni signal i
autopilot prelazi u
stanje mirovanja.

Kontaktiranje Garmin sluzbe za korisniCku podrsku
» Posjetite web-mjesto support.garmin.com za pomoc i
informacije poput priru¢nika uredaja, ¢estih pitanja,
videozapisa i korisni¢ke podrske.
* U SAD-u nazovite 913-397-8200 ili 1-800-800-1020.
* U Ujedinjenom Kraljevstvu nazovite 0808 238 0000.
« U Europi nazovite +44 (0) 870 850 1241.

©2019 Garmin Ltd. ili njezine podruznice
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Garmin® i logotip Garmin trgovacki su znakovi tvrtke Garmin Ltd. ili njezinih podruznica,
registrirani u SAD-u i drugim drzavama. Reactor™ trgovacki je znak tvrtke Garmin Ltd. ili
njenih podruznica. Ovaj trgovacki znak ne smije se koristiti bez izriCitog dopustenja
tvrtke Garmin.

Honda® registrirani je trgovacki znak tvrtke Honda Motor Co., Ltd. i njezinih podruznica.
LOCTITE" zastitni je znak tvrtke Henkel Corporation u SAD-u i drugdje. Mercury”
trgovacki je znak tvrtke Brunswick Corporation. NMEA®, NMEA 2000° i logotip NMEA
2000 trgovacki su znakovi nacionalnog udruzenja za pomorsku elektroniku (National
Marine Electronics Association). Yamaha® trgovacki je znak tvrtke Yamaha Motor
Corporation.
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